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1 Ostrzezenie

Przed uruchomieniem oraz podczas pracy upewnij sie, ze w poblizu
systemu ruchu nie ma dzieci ani zwierzat domowych.

Sitowniki sa bardzo mocne. Moga spowodowaé¢ powazne uszkodzenia
zaroOwno u zywych istot, jak i przedmiotéw.

Po dlugim okresie uzytkowania silniki moga sie nagrza¢ do temper-
atury, przy ktérej nie da si¢ ich dotknaé¢. Nie zdejmuj oston. Nie
dotykaj silnikéw.

Umies¢ wylacznik awaryjny w tatwo dostepnym miejscu. Po montazu
przetestuj wylacznik awaryjny.

Przez caly czas trzymaj czesci ciala nad rama riga. Nigdy pod nia,
gdzie moga zostaé przyciete lub zmiazdzone.

Upewnij sig, ze rig oraz zamocowane do niego peryferia maja wystar-
czajaco duzo miejsca, aby poruszaé sie swobodnie, nie uderzajac w nic
oraz nie miazdzac ani nie przycinajac zadnej zywej istoty. Pamietaj,
ze system ruchu porusza sie w gore i w dot, przechyla sie na boki oraz
pochyla do przodu i do tytu.

Nigdy nie demontuj ani nie modyfikuj sitlownikéw, zasilacza ani prze-
wodoéw. Demontaz zasilacza naraza na kontakt z wysokim napieciem.
Demontaz sitownikéw naraza na ryzyko obrazen. Ponadto sitowniki sa
fabrycznie skalibrowane. Demontaz niszczy kalibracje.
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2 0Ograniczenia

Systemy ruchu SIMRIG nie sa zabawkami. Nigdy nie pozwalaj, aby
systemem ruchu obstugiwaly dzieci, osoby starsze ani osoby nieprzeszkolone.

Maksymalne obciazenie poruszane przez system ruchu nigdy nie moze
przekroczy¢ 175 kg (SR1), 225 kg (SR2) ani 250 kg (SR3). Obejmuje to
kierowce, rig oraz wszystkie akcesoria.

Tylko do uzytku w pomieszczeniach. Nie uzywaj na wysokosci powyzej
5000 m n.p.m. Nie uzywaj w temperaturze otoczenia powyzej 40 °C ani
ponizej 15°C.

Zasilacz musi by¢ podlaczony do gniazda z uziemieniem.

Jednoczesnie tylko jedna osoba moze obstugiwaé system ruchu lub
siedzie¢ na ringu.

Moze by¢ uzywany wylacznie na plaskiej powierzchni.

Nie modyfikuj systemu ani jego czesci. Nie modyfikuj przewodéw. Nie
dodawaj oplotéw do przewoddw.
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3 Wymagania systemowe

Rig symulatora wykonany z profili aluminiowych o wymiarach 40x40,
80x40, 120x40 lub 160x40. Inne wymiary sa dostepne na zyczenie.
Maksymalna szerokos¢ riga wynosi 620 mm, chyba ze uzywane sa Easy-
Brackets. Szczegoly: www.simrig.se/hw.

Figure 1: Maksymalna szerokos¢ riga wynosi 620 mm, chyba ze uzy-
wane sa EasyBrackets.

Laczna waga wszystkiego, co jest poruszane przez system ruchu, musi
by¢ mniejsza niz odpowiednio 175kg (SR1), 225kg (SR2) oraz 250 kg
(SR3). Obejmuje to kierowce, riga, peryferia, ekrany itp.

Nowoczesny komputer PC z:

o Windows 10 lub 11 (64-bit)
e procesorem Intel i5 lub réwnowaznym
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4 Lista czesci

4x sitowniki SIMRIG

1x Elektroniczna jednostka sterujaca (ECU)
1x Zasilacz (PSU)

1x Wylacznik awaryjny

4x Wsporniki

4x Ttumiki drgan

41 Przewody

1x przewdd zasilajacy 100-220V (C13)

1x niskonapieciowy przewdd zasilajacy (2m)
4x przewdd sitownika liniowego (1m)

1x przewéd USB (3m)

4.2 Elementy montazowe

8x sruba Mb5x25 mm

4x $ruba M5x10 mm

4x nakretka teowa M5HI8

8x plastikowy dystans

8x nakretka samokontrujaca Mb
8x podktadka M5

10x opaski zaciskowe

6x klipsy do przewoddéw

Montaz z uzyciem profili 20x20

4x profile 780x20x20

8x plastikowa zaslepka
8x katownik 90 stopni

8x druba M8x16 mm

8x nakretka teowa MSI8
16x $ruba Mb5x25 mm
24x nakretka teowa MbI5

4 Lista czesci



o 8x nakretka teowa M5I8
e 8x Sruba Mb5x14 mm
e 8x Sruba Mb5x10

4.2.2 Montaz z uzyciem EasyBracket

e 8x Sruba M8x80 mm

e 8x podktadka Nordlock
e 8x Sruba M8x16 mm

o 8x nakretka teowa MSI8
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5 Elektroniczna jednostka sterujqgca

Electronic Control Unit (ECU) zawiera cztery sterowniki silnikéw oraz
cala elektronike niezbedng do interpretowania i wykonywania polecen
ruchu wysytanych przez komputer PC.

5.1 Bezpieczniki

ECU zawiera cztery bezpieczniki Mini Blade o wartosci znamionowej
7.5 A. Zamienniki sg dostepne w lokalnym sklepie z cze$ciami samo-
chodowymi. Jako odniesienie zob. numer czeéci Little Fuse: 029707.5WXNV.

Obok kazdego bezpiecznika znajduje sie dioda LED. Ta dioda $wieci
na czerwono, jesli bezpiecznik jest przepalony (do tego testu wymagane
jest zasilanie). Przepalony bezpiecznik powoduje wyswietlenie kodu
bledu.

5.2 Chtodzenie

Wentylator 80 mm chtodzi ECU. Wentylator jest sterowany temper-
atura i wlacza sie tylko wtedy, gdy jest to konieczne. Jesli ECU robi sie
ciepte nawet wtedy, gdy wentylator pracuje, przechodzi w tryb wysokiej
sprawnosci. W tym trybie silniki sa bardziej styszalne. Zanim dojdzie
do przegrzania, ECU wytacza si¢ i zgtasza kod bledu.
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5.3 Porty
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E ® © ) E-stop

USB - fioo;
Left || {FEE] éé\%% % " Right
Front ]| % % =il Front
Left | fEE] § % TEEN | Right
Rear lAl&a || C%% % | Bl M Rear
éé:% % GE[:%«M

© ©)
" Left side Right side

Figure 2: Porty w ECU.

POWER Niskonapigciowe wejscie zasilania, podlacz do PSU
USB Port USB downstream, podtacz do komputera PC
E-stop Wejscie wytacznika awaryjnego

Left Front Wyjscie sitownika Lewy Przéd

Left Rear Wyjscie sitownika Lewy Tyt

Right Front | Wyjscie sitownika Prawy Przéd

Right Rear | Wyjscie sitownika Prawy Tyt

Table 1: Porty w ECU.
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6 Sitownik

System ruchu SIMRIG zawiera cztery silowniki. Odpowiadaja one za

poruszanie rigem.

Sitownik zawiera fabrycznie skalibrowany czujnik potozenia. Nie de-

montuj.

Nie odlaczaj sitownika podczas uzycia ani gdy system jest pod napie-

ciem.
Napiecie wejsciowe | 24V DC
Skok 70 mm
Predkosé 100 mm/s
Doktadnosé¢ 0.1 mm
Ztacze Molex 8-pin, zasilanie i dane

Maks. obcigzenie

175kg (SR1), 225kg (SR2), 250 kg (SR3)

przy réwnomiernym rozlozeniu na cztery

silowniki

12
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7 Zasilacz

Power Supply Unit (PSU) odpowiada za przeksztalcanie napigcia sieciowego
na 24V DC.

Umies¢ go tak, aby logo SIMRIG bylto skierowane do géry, w dobrze
wentylowanym miejscu, z dala od riga.

Nie uzywaj na wysokosci powyzej 5000 m n.p.m. Nie uzywaj w tem-
peraturze powyzej 40 °C. Nie przykrywaj. Nie montuj na ringu. Nie
umieszczaj pod ringiem. Nie demontuj.

PSU posiada funkcje automatycznego wylaczenia w przypadku wykrycia
przeciazenia lub przegrzania. Odlacz PSU od zasilania, sprawdz przy-
czyne, a nastepnie podlacz ponownie, aby odzyskaé sprawnosé po bledzie.

Napiecie wejéciowe 110-230 VAC

Czestotliwosé wejéciowa | 50-60 Hz

Sprawnosé 95 %

Prad AC 500W: 4.8A @ 110VAC, 2.6A @
230 VAC
H0W: 75A @ 110VAC, 38A @
230 VAC
1000W: 9.0A @ 110VAC, 6.5A @
230 VAC

Zacze sieciowe C13
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8 Wytqcznik awaryjny

Wylacznik awaryjny jest waznym elementem bezpieczenstwa. Montaz
wytacznika awaryjnego jest wymagany. System nie bedzie dziatal bez
niego.

Aktywuj wylacznik awaryjny, naciskajac czerwony przycisk. Wytacznik
awaryjny pozostaje aktywny do momentu zwolnienia. Zwolnij wylacznik
awaryjny, przekrecajac czerwony przycisk.

Wytacznik awaryjny powinien znajdowaé sie w dogodnym miejscu: blisko
Twoich rak, w zasiggu wzroku, tatwo dostepny i niezastoniety.

Uzywaj wylacznie dostarczonego wytacznika awaryjnego. Nie mody-
fikuj ani nie probuj omijaé¢ wytacznika awaryjnego. Nie tacz szeregowo
z innymi wylacznikami awaryjnymi. Nie podiaczaj innych urzadzen do
wytacznika awaryjnego.

Regularnie testuj wytacznik awaryjny, aby upewnié sie, ze dziala.

8.1 Kod btedu

Oprogramowanie pokazuje kod btedu 13, jesli wytacznik awaryjny nie
jest podlaczony lub jest aktywowany. Podlacz wylacznik awaryjny,
przekreé, aby zwolni¢, a nastepnie zresetuj system, aby usunaé¢ kod
bledu.

Przekrec¢ przycisk, aby zwolni¢ wytacznik awaryjny.

14 8 Wylacznik awaryjny



Figure 3: Wylacznik awaryjny.

8 Wylacznik awaryjny
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9 Montaz

Aby uzyska¢ najnowsze instrukcje, odwiedz: www.simrig.se.

9.1 Czego potrzebujesz

o $rubokret krzyzakowy Philips (PH2)

e Srubokret ptaski

o szcZypCe

 klucze imbusowe (metryczne) (3 mm, 5mm, 6 mm)

o klucz (8 mm)

o pomoc drugiej osoby oraz dwie kozly /stojaki warsztatowe

9.2 Pomiary

Wszystkie wymiary sg w systemie metrycznym, o ile nie zaznaczono
inaczej.

9.3 Zanim zaczniesz

Zawsze odlacz zasilanie sieciowe od zasilacza przed konserwacja,
demontazem lub montazem.

Zawsze odlacz USB od ECU przed konserwacja, demontazem lub
montazem.

Wiele érub jest wkreconych w elementy z tworzywa. Dokrecaj de-
likatnie. Mniejsza sila jest lepsza.

Wstepnie z16z swoj aluminiowy rig. Pozostaw wszystkie akcesoria zde-
montowane.

Nakretki teowe (T-nuts) mozna wsunaé bezposrednio w rowek. Weisnij
do rowka i przekreé¢ na miejsce.
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9.4 Montaz sitownikéw z uzyciem profili aluminiowych 780x20x20

Sitowniki SIMRIG sa mocowane do riga za pomocg aluminiowych pro-
fili 20x20mm oraz plastikowych wspornikéw. Dolaczone profile maja
dhugosé 780 mm. Pasuja do rigéw o szerokosci do 620 mm.

Zacznij od przymocowania profili 20x20 do riga. Aby utatwié¢ dostep,
obré¢ rig do géry nogami. Ustaw rig na podkladkach/dystansach (np.
na kozlach/stojakach), aby unie$¢ go co najmniej 30 cm nad podloge.
Przymocuj cztery profile 20x20 do spodu riga. Rozmies$¢ je zgodnie z
tym rysunkiem:

‘ 700-1100
88 88

Front

Figure 4: Aluminiowy rig widziany od spodu.

Musisz przesunaé¢ stupki (uprights), jesli sa umieszczone bezposrednio
nad profilem 20x20 (jak na rysunku powyzej), aby unikna¢ kolizji z
sitownikiem. Czesto zamiast przesuwania stupkéw mozna wyregulowaé
odlegtosé miedzy profilami 20x20.

7 naszego doswiadczenia wynika, ze profile 20x20 najczes$ciej montuje
sie za stupkami. Jednak w przypadku P1-X i podobnych montuje sie
je z przodu.

Wsun nakretke teowa THMS5 oraz nakretke teowa T8MS, jak pokazano
ponizej. Powtérz ten krok osiem razy; po dwa razy dla kazdego profilu
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20x20.

T5M5

Figure 5: Wsun nakretki teowe w rig oraz profile 20x20.

Uzyj érub Mb5x10 oraz Mbx14 mm, aby przytrzymac katownik na miejscu.
Powtorz ten krok osiem razy; po dwa razy dla kazdego profilu 20x20.

Figure 6: Zamocuj katownik 20x20 na pojedynczym profilu. Zamocuj
tacznie osiem katownikéw. Odlam dwa jezyczki.
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Odlam dwa jezyczki ustalajgce na kazdym katowniku 20 mm. Uzyj

srubokreta. Skrecaj, az jezyczki ustalajace sie odtamis.

taczenia dwoch

ustalajace podczas

Figure 7: Usun jezyczki
prostopadtych profili.

Wsun dwie nakretki teowe T5MS do kazdego profilu 20x20. Powtdrz
ten krok osiem razy; po dwa razy dla kazdego profilu 20x20.

T5M5

]
-

Figure 8: Wsun nakretki teowe w profile. Silownik zostanie do nich

pézZniej przymocowany.

19
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Przymocuj sitownik za pomoca czterech srub M5x25 mm. Przesun pro-
file 20x20 tak, aby dopasowaé je do szerokosci sitownika. Zamontuj
sitownik tak, aby logo SIMRIG (S) bylo skierowane na zewnatrz, z
dala od riga:

Damper |
|
|
M5x25 x 4 /“'F‘“}.[E/

Figure 9: Sitownik przymocowany do profili 20x20. Rig jest odwrédcony
do géry nogami.

Figure 10: Przyblizony odstep miedzy rigem a sitlownikiem.
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Zamontuj zaslepki na profilach 20x20.

Zamontuj ttumik drgan.

Nie uzywaj systemu ruchu SIMRIG bez zamontowanych ttumikéw
drgan.

Na tym etapie wszystkie cztery sitowniki powinny by¢ przymocowane
do riga.

Figure 11: Wszystkie cztery sitowniki sg przymocowane do riga. Rig
jest odwrécony do géry nogami.
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9.4.1 Odwroc rig

Odwréé rig. Ustaw rig na podkladkach/dystansach (np. na koztach/stojakach),
aby unies¢ go co najmniej 30 cm nad podtoge. Jeden lub wiecej sitown-
ikéw moze by¢ cze$ciowo wysuniety lub wsuniety. To normalne.

Figure 12: Rig widziany od tylu. ECU zamontowane tak, aby port
USB byt po lewej stronie.
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9.4.2 Montaz wspornikow dla rigow 120x40 i 160x40
Czas przygotowaé montaz wspornikow. Ten proces zalezy od Twojego
riga.

Wsun nakretke teowa T8MS8 nad kazdym profilem 20x20. Uzyj trze-
ciego rowka od dotu. Powtoérz ten krok osiem razy.

T8M8 x 2

Figure 13: Wsun nakretki teowe, do ktérych bedzie mocowany ws-
pornik.
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Zamocuj wspornik za pomoca dwdch srub M8x16 mm. Powtédrz ten
krok cztery razy.

Pozostaw éruby M8x16 lekko dokrecone, dopdki nie bedzie znane
ostateczne ustawienie.

Support 120/160 A —

M8x16 x 2

Figure 14: Zamocuj wspornik.
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Przymocuj kazdy sitownik do jego wspornika, uzywajac sruby M5x25 mm,
nakretki M5, podkladki oraz plastikowego dystansu. Bedziesz musial(-
a) wyregulowaé polozenie wspornika, aby wyréwnac go z sitownikiem.

Kazdy sitownik jest przymocowany do wspornika dwiema $rubami M5x25 mm
po jednej z kazdej strony.

Powtérz ten krok osiem razy; po dwa razy dla kazdego sitownika.

M5 locknut

M5X25 1 P

Actuator ,+o

\.
Plastic spacer)

~— 4\\.\M.JN|.JW

Instruction video

www.simrig.se/r/24

Figure 15: Ten osprzet jest wymagany do przymocowania sitownika do
jego wspornika.

Gratulacje! Wszystkie sitowniki sg teraz solidnie przymocowane do
riga.

Przejrzyj wszystkie sruby i nakretki zamontowane do tej pory i
dokreé je. Dokrecaj delikatnie, jesli éruba wkreca sie w element z
tworzywa.
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9.4.3 Montaz wspornikéw dla rigow 80x40 i 40x40

Wsun dwie nakretki teowe T8MS8 pod kazdym sitownikiem. Powtdrz
ten krok cztery razy; po jednym razie dla kazdego sitownika.

T8M8 x 2

Figure 16: Dwie nakretki teowe T8MS8 wsuniete przed sitownikiem.
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Uzyj nastepujacych elementow montazowych, aby przymocowaé ws-
pornik do riga oraz silownik do wspornika. Powtérz ten krok cztery
razy; po jednym razie dla kazdego silownika.

Washer Plastic spacer Screw M5X25
M5 Locknut
[/ /
@ ’IC‘V Hex M8X16
. |
(]
9 () /....

- -,

e / ‘ e Support 80
\

1N

TN

Q
=7

[=] A [m]
[=] 2

Instruction video

www.simrig.se/r/26

Figure 17: Dwie nakretki teowe T8MS8 wsuniete przed sitownikiem.

Gratulacje! Wszystkie sitowniki sg teraz solidnie przymocowane do
riga.

Przejrzyj wszystkie sruby i nakretki zamontowane do tej pory i
dokreé je. Dokrecaj delikatnie, jesli éruba wkreca sie¢ w element z
tworzywa.
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9.5 Montaz sitownikéw z uzyciem EasyBracket

Ta sekcja opisuje, jak przymocowaé sitowniki SIMRIG do riga za po-
moca FEasyBracket oraz plastikowych wspornikéw. EasyBrackets sa
wstepnie zamontowane na silownikach.

Zacznij od uniesienia riga nad podloge. Ustaw rig na podkladkach/dystansach,
aby uzyska¢ co najmniej 15 cm przeswitu nad podloga.

Naszym celem jest zamontowanie sitlownikéw w prostokacie. Tylne
sitowniki umie$¢ mozliwie jak najdalej z tylu. Rozmie$é¢ je zgodnie
z tym rysunkiem:

700-1100 mm

Figure 18: Aluminiowy rig widziany z géry.

W niektérych rigach moze byé konieczne przesuniecie stupkéw (up-
rights), jesli koliduja z silownikami. Alternatywnie rozwaz montaz
sitownikéw przed stupkami. Preferuj montaz blizej przodu riga, aby
uniknaé¢ probleméw ze stabilnodcia.
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Przed przymocowaniem silownikéw do riga wymagany jest czesSciowy
montaz. Pierwszym krokiem jest zamontowanie ttumikéw drgan. Przy-
mocuj ttumik do spodu kazdego sitownika.

Vibration damper

Figure 19: Ttumik wkreca si¢ w spdd silownika.

Kolejny krok zalezy od Twojego riga. Plastikowe wsporniki sa dopa-
sowane do jego rozmiaru. Ro6zni sie rowniez sposob ich mocowania.
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9.5.1 Instrukcje dla rigéw 40x80

Przymocuj plastikowy wspornik do kazdego sitownika, uzywajac ele-
mentoéw montazowych pokazanych ponizej:

' MBS Locknut
Washer
Plastic spacer

Bracket

e

Instruction video

www.simrig.se/r/27
de - |

Figure 20: Mocowanie wspornika 40x80 do silownika.

Wspornik jest przytrzymywany przez dwie Sruby Mb5x25, dwa dys-
tanse, dwie podkladki oraz dwie nakretki samokontrujace. Na rysunku
pokazano tylko jedna strone. Nie dokrecaj $rub zbyt mocno.

Wskazdéwka: Podtacz teraz jeden koniec przewodu 8-pin do sitownika,
gdy jest do niego tatwy dostep. Szczegdlty w .

Przygotuj montaz sitownikow do riga, wsuwajac cztery nakretki teowe
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MS8T8 w kazdym miejscu montazu sitownika; zob. Rysunek @ Wsun
dwie nakretki teowe w goérny rowek oraz dwie w najnizszy rowek. Te
nakretki teowe beda trzymad sitownik.

Figure 21: Cztery nakretki teowe M8TS8 wsuniete w profil 40x80, aby
utrzymaé sitownik.

Wyrdwnaj sitownik, uzywajac plastikowego wspornika oraz dwdch nakretek
teowych w gérnym rowku. Przeléz dwie Sruby M8x16 przez plastikowy
wspornik. Jedli wykonano to poprawnie, silownik bedzie trzymat si¢ na
miejscu. Nastepnie zaléz podktadke Nordlock na kazda srube M8x80 i
w16z je od spodu przez EasyBracket.

Zwr6é szezegdlna uwage na podkladki Nordlock. Sktadaja sie z dwdch
czesci. Kluczowe jest, aby obie czeéci byly obecne i poprawnie utozone:
grube rowki do wewnatrz, a drobne rowki na zewnatrz.

C——
———

Figure 22: Podktadka Nordlock jest rozdzielona na dwie czesci. Up-
ewnij sie¢, ze masz obie czedci.

Nie spiesz sie i wkre¢ éruby M8x80 w nakretki teowe, a nastepnie

dokreé¢ je momentem 24 Nm. Nastepnie wréé i dokreé¢ dwie gérne Sruby
M8x16.
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Nordlock

d )

Figure 23: Do montazu sitownika uzywa sie dwoch srub M8x80, dwdch
podktadek Nordlock oraz dwéch srub M8x16.
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9.5.2 Instrukcje dla rigéw 40x160

Przymocuj plastikowy wspornik do kazdego sitownika, uzywajac ele-
mentéw montazowych pokazanych ponizej:

Bracket

o=
E y E Instruction video
E' www.simrig.se/r/28

Figure 24: Mocowanie wspornika 40x160 do sitownika.

Wspornik jest przytrzymywany przez dwie $ruby Mb5x25, dwa dys-
tanse, dwie podktadki oraz dwie nakretki samokontrujace. Na rysunku
pokazano tylko jedna strone. Nie dokrecaj $rub zbyt mocno.

Wskazdéwka: Podlacz teraz jeden koniec przewodu 8-pin do silownika,
gdy jest do niego tatwy dostep. Szczegdlty w .
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Przygotuj montaz sitownikéw do riga, wsuwajac dwie nakretki teowe
MS8TS8 w kazdym miejscu montazu sitownika; zob. Rysunek [1§. Wsun
nakretki teowe do najnizszego rowka profilu. Te nakretki teowe beda

trzymac sitownik.
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\ M8T8 x 2

Figure 25: Dwie nakretki teowe M8TS8 wsuniete w najnizszy rowek pro-
filu 40x160.

V)=
S

Przechyl sitownik do przodu i wsun plastikowy wspornik w najwyzszy
rowek profilu. Nastepnie ostroznie opusé dét sitownika, az EasyBracket
oprze si¢ o profil. Jedli wykonano to poprawnie, sitownik bedzie utrzymy-
wany na miejscu przez plastikowy wspornik.
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I www.simrig.se/r/25

Instruction video

Figure 26: Przechyl sitownik i wsun plastikowy wspornik w najwyzszy
rowek.

9 Montaz 35



Wyréwnaj sitownik z nakretkami teowymi. Nastepnie zatéz podktadke
Nordlock na kazda $rubg M8x80 i w16z je od spodu przez EasyBracket.

Zwroé szezegdlng uwage na podkladki Nordlock. Skladaja sie z dwdch
czesci. Kluczowe jest, aby obie czeéci byty obecne i poprawnie utozone:
grube rowki do wewngtrz, a drobne rowki na zewnatrz.

——
—

Figure 27: Podktadka Nordlock jest rozdzielona na dwie czesci. Up-
ewnij si¢, ze masz obie czesci.

Nie spiesz si¢ i wstepnie wkreé¢ éruby w nakretki teowe, a nastepnie
dokreé¢ je momentem 24 Nm.

JI— =i

M8x80 -
Nordlock |

Figure 28: Do montazu sitownika uzywa sie dwoéch srub M8x80 oraz
dwéch podktadek Nordlock.
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9.5.3 Wyrownanie i regulacje

Wazne jest, aby wszystkie cztery sitowniki tworzyly prostokat. Uzyj
miarki, aby sprawdzi¢, czy wszystkie silowniki sa ustawione praw-
idtowo.

Zmierz odlegto$¢ od tytu riga do tylnych silownikéw. Po obu stronach
powinna by¢ taka sama.

Zmierz odlegto$é od przodu riga do przednich sitownikéw. Po obu
stronach powinna by¢ taka sama.

W razie potrzeby wyreguluj polozenie sitownikow.

700-1100 mm

Figure 29: Te sitowniki sg zamontowane w prostokacie.
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9.6 Montaz elektronicznej jednostki sterujgcej

Umiesé Electronic Control Unit (ECU) pod fotelem i przymocuj ja do
ramy. Ustaw ja tak, aby pokrywa ECU byta skierowana do tytu, a port
USB znajdowat sie po lewej stronie.

Przymocuj ECU do ramy za pomoca dwoch srub M5x10 mm oraz dwéch
nakretek teowych THMS.

| |

I—
| DR
T ]
| U
=M

Figure 30: Rig widziany od tylu. ECU zamontowane z portem USB po
lewej stronie.
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9,7 Montaz wytgcznika awaryjnego

Przymocuj wytacznik awaryjny do riga, uzywajac dotaczonych $rub M5
oraz nakretek teowych (T-nuts). Umiesé¢ wylacznik awaryjny w tatwo
dostepnym miejscu.

Najpierw wsun dwie nakretki teowe T8M5 do riga w tatwo dostepnym
miejscu. Nastepnie przymocuj wytacznik awaryjny do riga za pomoca
dwéch srub M5x10.

T8MS x 2 M5x10 x 2

Lo )

Figure 31: Do przymocowania wylacznika awaryjnego uzywa sie dwoch
nakretek teowych T8Mb oraz dwdch srub MbHx10.

Podtacz wytacznik awaryjny do portu E-stop w ECU. Nazwy portow:
Rysunek P.
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9.8 Instalacja elektryczna

Lacznie nalezy podlaczy¢ szes¢ przewodow:

o cztery przewody sitownikéow z ECU do kazdego sitownika,

e przewod USB z ECU do komputera PC,

e niskonapieciowy przewdd zasilajacy z zasilacza do ECU,

e wysokonapieciowy przewdd z gniazda sieciowego do zasilacza.

Wszystkie przewody wymagaja prawidlowego prowadzenia oraz od-
ciazenia (odciazenia naprezen). System ruchu porusza sie intensywnie.
Ten ruch moze powodowaé zuzycie luznych przewoddéw, a zwlaszcza
ztaczy. Zadbaj o montaz dotaczonych klipséw do przewoddéw oraz
opasek zaciskowych. Wiecej informacji znajduje sie w Sekcja .

Zawsze odlacz zasilanie sieciowe od zasilacza przed konserwacja,
demontazem lub montazem.

Zawsze odlacz USB od ECU przed konserwacja, demontazem lub
montazem.

9.8.1 Podtqgcz przewdd USB

Podtacz przewdéd USB do_komputera PC oraz do portu USB w ECU.
Nazwy portéw: Rysunek P.

Uzyj portu USB 2.0 lub szybszego. Unikaj uzywania huba USB.

Uzyj klipsa do przewodu oraz opaski zaciskowej, aby odciazyé¢ przewod
USB w miejscu, w ktérym laczy sie z ECU.
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9.8.2 Podtqcz niskonapieciowy przewod zasilajgcy

Odlacz zasilacz (PSU) od zasilania sieciowego.

Podtacz niskonapieciowy przewdd zasilajacy do czarnego zlacza w prawym
dolnym rogu ECU. Nazwy portéw: Rysunek P. Nastepnie podiacz
drugi koniec do zasilacza (PSU).

Figure 32: Niskonapieciowy przewdd zasilajacy.
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9.8.3 Podtgcz przewody sitownikow

Podtaczanie czterech przewodéw 8-pin pomiedzy ECU a czterema sitown-
ikami.

Stojac przodem do pokrywy ECU (z portem USB po lewej stronie),
wykonaj nastepujace potaczenia:

o silnik Lewy Przéd (LF) do gérnego lewego portu

o silnik Lewy Tyt (LR) do dolnego lewego portu

o silnik Prawy Przéd (RF) do gérnego prawego portu
o silnik Prawy Tyl (RR) do dolnego prawego portu

Figure 33: Przew6d Molex 8-pin.

Up (sticker on this side)

,EE ® 1) E-stop
USB_ S| | o mE
=B |2 @
Left gél § % Eg Right
Rear A& % % Bl Rear
é}% g‘é %ngPower

Left side Right side

Figure 34: Porty w ECU.
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Figure 35: Nazwy czterech silownikéw. Podlacz do odpowiedniego
portu w ECU za pomoca przewodéw Molex 8-pin.
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9.8.4 Prowadzenie przewodow

Nie modyfikuj ani nie demontuj przewodéw. Nie dodawaj oplotéw.

Dobre prowadzenie przewodéw ma kluczowe znaczenie dla trwalosci.
Dzigki wlasciwemu odciazeniu (odciazeniu naprezenl) unika sie¢ zuzycia
ztaczy.

Bezwzglednie konieczne jest przymocowanie kazdego prze-
wodu do solidnego punktu mocowania blisko jego ztacza. Do-
brym przyktadem jest uzycie opasek zaciskowych owinietych wokét pro-
filu aluminiowego. Zob. Rysunek Bf ponizej.

: —~

Cable tie as
strain relief

) €
) €

N

Figure 36: Opaska zaciskowa solidnie mocuje przewdd blisko zlacza.
Przewdd jest unieruchomiony, co ogranicza zuzycie zlacza.

System ruchu porusza sie intensywnie przez dtugie okresy. Bez praw-
idlowego odciazenia (odciazenia naprezen) ten ruch przenosi sie na
przewody i ztacza, powodujac ich zuzycie. Wszystkie przewody musza
by¢ unieruchomione, aby maksymalnie ograniczy¢ ich ruch. Jest to
szczegblnie wazne w poblizu zlaczy.

44 9 Montaz



W systemach korzystajacych z EasyBrackets: dodaj jeden z dotac-
zonych klipséw do przewodu blisko kazdego sitownika. Nastepnie uzyj
opaski zaciskowej, aby solidnie unieruchomié przewdd.

!
()

——1 L |
-IIE E‘BIEH )
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0 |
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Figure 37: Uzyj dotaczonych klipséw do przewoddéw, aby uporzadkowaé
okablowanie.

Zainstaluj opaski zaciskowe blisko tych miejsc:

e na przewodzie Molex w miejscu jego podlaczenia do sitownikéw
(zob. Rysunek @,)

e mna przewodzie Molex w miejscu jego wejécia do ECU,

e mna przewodzie zasilajacym w miejscu jego wejscia do ECU,

e mna przewodzie USB w miejscu jego wejécia do ECU,

e mna przewodzie E-stop w miejscu jego wejécia do ECU.

Prawidlowe odciazenie (odciazenie naprezen) obejmuje réwniez pozostaw-
ienie luzu miedzy pierwszym punktem zacisku a ztaczem. Na powyzszym
zdjeciu przewdd ma ksztalt tuku. Nie biegnie najkrotsza droga miedzy
zlaczem a punktem zacisku. Zamiast tego znajduje sic dodatkowy za-
pas przewodu ponizej zlacza.
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9.9 Regulacje

Na tym etapie jestes gotowy(-a), aby zainstalowaé¢ oprogramowanie,
uruchomié¢ Axis Tester i wyregulowaé rozktad obciazenia.

Wazne jest, aby roztozyé¢ obcigzenie réwnomiernie na przednie i tylne
sitowniki. Znaczaco poprawia to zywotnosé i wydajnosé. Osiggamy to
poprzez regulacje rozktadu obciazenia.

Uzyj oprogramowania, aby zmierzy¢ rozklad obcigzenia zgodnie z opisem
w Sekcja Nastepnie przesun fotel do przodu lub do tytu, az
rozklad bedzie mozliwie jak najbardziej rownomierny. Czasami konieczne
jest przesuniecie mocowania kierownicy i/lub pedaléw. Pomaga réwniez
przestawienie sitownikéw. Na przyktad przesun tylne sitowniki do przodu,
aby przenies¢ cze$é¢ obcigzenia z przednich sitownikéw na tylne.

Daz do 50 % obciazenia na przednich sitlownikach i 50 % obcigzenia na
tylnych silownikach; + 5 % jest w porzadku.
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10 Oprogramowanie i sterowniki

OdwiedZz www.simrig.se/sw, aby pobra¢ oprogramowanie i sterowniki.

Zanotuj numer seryjny znajdujacy sie na ECU. Powinna znajdowad sie
tam etykieta podobna do tej:

Electronic control unit

Numer seryjny znajduje sie w lewym dolnym rogu (XXX-XXX-X-XXX
w powyzszym przykladzie).

Pobierz i zainstaluj SIMRIG Control Center. Podczas instalacji up-
ewnij sie, ze instalujesz réwniez sterowniki FTDI.

(57 SIMRIG Control Center Setup — x
Choose Components P
Choose which features of SIMRIG Control Center you want to install. R @ 7

Check the components you want to install and uncheck the components you don't want to
install. Click Mext to continue.

Select the type of install: Everything “
Or, select the optional SIMRIG Control Center Description
fn‘;“;ﬁﬁ”e”‘s BELTEN visual C++ Redist

FTDI Drivers

Space required: 38,2 MB

Figure 38: Instalator SIMRIG Control Center.
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10.1 Pierwsze uruchomienie

Uruchom SIMRIG Control Center. Program musi zawsze dziata¢ w
tle podczas korzystania z systemu ruchu. Oto co zobaczysz przy pier-
wszym uruchomieniu:

A SIMRIG Control Center - a x
Profile Devices VR Settings simrig
S American Truck Simulator
B5 Assetto Corsa PROFILE EDITOR
il DiRT Rally 2.0 A
- P profile applies to a specific vehicle and game. The correct profile is automatically activated based on the

running game and the current vehicle in that game. Read more.

light Simulator 2020
T iRacing

Bl project cars 2

# Project CARS 2

# RaceRoom RE

A (Factor 2

Active profile None / None

Selected profile None / None

Forces

These controls determine the amount of motion generated for different forces that act on the vehicle. Use
Auto-Tune to set these values. Read more,

AUTO-TUNE

All forces 100 |%  Apply Reset
Acceleration 100 % 100 % Recording
Braking 60 % 100% i{f‘:"‘“
@ Telemetry  Looking for known process..
Devices Connected to 1 device
Motion | Disabled Enable HOTKEY. (none)

Help About | Versicn 1.30.35

Figure 39: SIMRIG Control Center przy pierwszym uruchomieniu.

Do naszego systemu jest podlaczone jedno urzadzenie. Widaé to po
polu na dole ekranu oraz komunikacie: ”Connected to 1 device”.

Ruch jest wylaczony przy uruchomieniu. Musisz recznie wlaczy¢ ruch,
naciskajac przycisk Enable.

Telemetria nie jest obecnie dostepna, na co wskazuje komunikat "Look-
ing for known process..”. Ten komunikat znika po uruchomieniu ob-

stugiwanej gry.

Telemetria odnosi si¢ do danych ruchu generowanych przez gry. Wszys-
tkie obstugiwane gry wysylaja telemetrie, ktéra méwi systemowi ruchu,
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jak i kiedy ma sie poruszac.

Oprogramowanie jest wstepnie skonfigurowane z wyborem pojazdéw.
Zaleca sig, aby przy pierwszym uruchomieniu wyprébowaé¢ jeden z
nich:

Gra Pojazd

Assetto Corsa BMW M3 E30 Group A

Assetto Corsa Competizione Porche 911 Cup

iRacing Global Mazda MX-5 Cup
Ferrari 488 GT3

Microsoft Flight Simulator Cessna 152

Project CARS 2 Chevrolet Camaro Z/28 ‘69

Race Room Racing Experience Volvo 240 Turbo

Table 2: Wstepnie skonfigurowane gry i pojazdy, ktére powinny dziataé
od razu.

10.2 Konfiguracja gry

Niektére gry nie dzialaja bezposrednio. Wymagaja konfiguracji.
Wiecej szczegbétéw znajdziesz w  instrukcji online pod adresem
www.simrig.se/sw.

10.3 Profile

Kazdemu pojazdowi przypisany jest unikalny profil. Celem profilu jest
kontrolowanie sposobu, w jaki symulowane sily sa przeksztalcane w
ruch. Poniewaz kazdy samochéd zachowuje sie inaczej (jedne sa szy-
bkie, inne wolne), kazdy wymaga unikalnego profilu i unikalnych ustaw-
ien. Poprawne ustawienie i dostrojenie profilu jest bardzo wazne; de-
terminuje zachowanie systemu ruchu oraz jego reakcje na zdarzenia w
grze.
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Najwazniejszym zdarzeniem w grze jest przyspieszenie pojazdu. Dlat-
ego wiekszosé ustawien profilu dotyczy przyspieszenia oraz czutosci sys-
temu na przyspieszenia w réznych kierunkach.

Funkcja Auto Tune w oprogramowaniu zostata zaprojektowana do gen-
erowania profilu bazowego poprzez rejestrowanie danych telemetrycznych
podczas jazdy. Algorytm moze wygenerowadé profil, analizujac sity dzi-
alajace na samochéd. Powstaly profil stara sie zmaksymalizowaé zakres
ruchu przy jednoczesnym minimalizowaniu obcinania (clippingu).

Wiecej szczegdtéw znajdziesz w  instrukeji online pod adresem
www.simrig.se/sw.

10.4 Tester osi

Mozliwe jest przetestowanie systemu bez gry, uzywajac Axis Tester. To
narzedzie jest dostepne na stronie Devices:

1. Otwérz strong Devices

2. Zmajdz swoj system ruchu SIMRIG
3. Nacisnij Device options

4. Naci$nij Launch Axis Tester

10.5 Estimator obcigzenia
Mozliwe jest zmierzenie rozkladu obciazenia systemu za pomoca Load
Estimator. To narzedzie jest dostepne na stronie Devices:

1. Otworz strone Devices

2. Znajdz swoj system ruchu SIMRIG
3. Naciénij Device options

4. Naci$nij Launch Load Estimator

Pozostan w fotelu podczas dzialania Load Estimator.
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11 Konserwacja

Zawsze odlacz zasilanie sieciowe od zasilacza przed konserwacja,
demontazem lub montazem.

Zawsze odlacz USB od ECU przed konserwacja, demontazem lub
montazem.

1.1 Czyszczenie

Utrzymuj w czystosci za pomoca suchej $ciereczki. Nie uzywaj srodkéow
czyszczacych, ktére przewodza prad, takich jak woda oraz metalowe
szczotki.

1.2 Okresowe kontrole

Okresowo sprawdzaj wszystkie sruby. Upewnij sie, ze sa dokrecone.

Okresowo sprawdzaj wszystkie przewody. Upewnij sie, ze wszystkie
przewody sa solidnie przymocowane do riga, aby uniknaé¢ przetaré i
zbednego zuzycia mechanicznego. Upewnij sie, ze zadne przewody nie
sq zagiete ani naciagniete.

Okresowo sprawdza]j wszystkie zlacza. Upewnij sie, ze sa pewnie osad-
zone w gniazdach.

Okresowo sprawdzaj wytacznik awaryjny. Nacis$nij wylacznik awaryjny
i sprawdz, czy dziala zgodnie z przeznaczeniem.

1.3 Wymiana bezpiecznikow

ECU zawiera cztery bezpieczniki Mini Blade o wartosci znamionowej
7.5 A. Zamienniki sg dostepne w lokalnym sklepie z czesciami samo-
chodowymi. Jako odniesienie zob. numer czeéci Little Fuse: 029707.5WXNV.
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12 Wsparcie techniczne

Szczegbtowa instrukcja obstugi SIMRIG Control Center jest dostepna
online pod adresem www.simrig.se/sw.

12.1 Producent

SIMRIG AB

Strona WWW www.simrig.se
E-mail info@simrig.se
Telefon +46 760 22 45 50

Odbieramy telefon w godzinach 9:00-16:00 czasu szwedzkiego (CET).
Moéwimy po angielsku i po szwedzku.
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